DERS SORUMLUSU
(COURSE INSTRUCTOR)

T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

$ahin YILDIRIM

Unvan, Adi ve Soyadi

(Title, Name and Surname)

Prof. Dr.

Eposta
(Email)

sahiny@erciyes.edu.tr

Ofis Saatleri ve Yeri
(Office Hours and Venue)

DERS KUNYESi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dal
(Department)

Mekatronik Miihendisligi

Programi
(Program)

Mekatronik Mihendisligi

Egitim-Ogretim Yili
(Academic Year)

2026-2027

Dersin Donemi
(Semester)

Gulz

Dersin Kodu:
(Course Code)

MEM 609

Dersin Adi:
(Course Title)

UCUS ANALIZi VE PERFORMANSI

Dersin Tipi:
(Course Type)

Secmeli

Yerel Kredi:
(Local Credit)

7.50

AKTS Kredisi:
(ECTS Credit)

7.50

Dersin Sekli
(Instruction Mode)

Yuz yuze

Dersin Yeri
(Course Location)

Dersin Zamani
(Course Schedule)

On Sartlar
(Prerequisites)

Ders Cevrim igi Platformu
(Online Platform Link)

Geri Bildirim -

(Feedback)

Ders igerigi Ugak sistemlerinin ugus performans analizi. Ugaklarda motor tipleri, ugus
(Course Content) dinamigi

Dersin Amaci Genis kapsamli ugus performansi ve motor tipleri konusunda bilimsel altyapi

(Course Objectives)

olusturulmasi.

Ogrenme Ciktilari
(Learning Outcomes)

0C1- Genis kapsamli ugus performansi
0¢2- Motor tipleri
0¢3- Ugus dinamikleri

0C4- Ucgaga etkiyen aerodinamik kuvvetleri ve bu kuvvetlerin ugus

performansina etkilerini aciklayabilme




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

OC5- Yatay ucus, tirmanma, doniis ve menzil performansi gibi temel ugus
durumlarini analiz edebilme

0C6- Ugus performansi ile motor tipi ve motor karakteristikleri arasindaki
iliskiyi degerlendirebilme

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0c1 2 2 3 3 3 1 1

LO1

0¢2 2 1 2 2 3 1 1

LO2

0¢3 2 2 3 3 2 1 1

LO3

0ca 2 2 3 3 2 1 1

LO4

0¢5 2 2 3 3 2 1 1

LO5

fole3 2 2 3 3 3 1 1

LO6

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))
Odev 1 -
Sunum / Seminer hazirlama 1 -

Toplam (Total):

“Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Vize sinavi 1 %20
Odev 1 %20
Final sinavi 1 %60
Toplam (Total): %100

Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)

AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)

Aktiviteler Siiresi (saat) Sayisi is Yiikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Yiz ylize egitim 3 14 42

Sinif digi ders ¢alisma 3 14 42




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
Odev ve sunum calismalari 20 2 40
Sinav hazirhgi ve arastirma 67 1 67
Toplam (Total): 191 (AKTS: 7.50)

HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)

H (W) Konu (Topic)

Cikt1 (Outcome)

1 Giris, ucus mekanigi nedir, ugus profili nedir, ucus performansi nedir? 0c1

2 Ucaga etkiyen kuvvetler, ucak motorlari, pervane ve verimi. (?(;1, 0¢2, Oca4,
0¢6

3 Tepkili motorlar, turbo jet turbo fan motorlar, turboprop motor ve giici 0¢2, 0¢6

4 Aerodinamik kuvvetler, tasinma 0c¢1, 0c4

5 Aerodinamik kuvvetlere etki eden faktorler 0ca

6 Yatay ugus, yatay ugusta motor arizasi. 0¢s5

7 Seyahat menzili, 6zgil menzil, seyahat uguslari 0¢s5

8 ARA SINAV

9 Donis hareketi, yuk faktori, agisal hiz ve viraj yarigapi 0¢s5

10 Tirmanma performansi ve 6nemi 0¢5

11 Tirmanma agisinin hiz ve irtifa ile degisimi 0O¢s5

12 Ucak dinamigine giris 0¢s3

13 Ugak hareketi ve kuvvetleri 0¢3, 0c4

14 Aerodinamik kuvveti etkileyen bilytklikler oca

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)

Ders Kitabi -

Ders Materyalleri -

Yardimci Kaynaklar -




DERS SORUMLUSU
(COURSE INSTRUCTOR)

T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

Unvan, Adi ve Soyadi
(Title, Name and Surname)

Dog. Dr. Mehmet Bahadir CETINKAYA

Eposta
(Email)

cetinkaya@erciyes.edu.tr

Ofis Saatleri ve Yeri
(Office Hours and Venue)

Pazartesi : 09.00 — 12.00, Cuma : 14.00 - 17.00
Miihendislik Fakiiltesi, Mekatronik Miihendisligi Boliimi

DERS KUNYESi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dal
(Department)

Mekatronik Miihendisligi

Programi
(Program)

Mekatronik Mihendisligi

Egitim-Ogretim Yili
(Academic Year)

2026-2027 GUz

Dersin Donemi

GUZ ve BAHAR

(Semester)

Dersin Kodu MEM 602

(Course Code)

Dersin Adi ADAPTIF SiSTEM TASARIMI
(Course Title)

Dersin Tipi ZORUNLU

(Course Type)

Yerel Kredi 7.50

(Local Credit)

AKTS Kredisi 7.50

(ECTS Credit)

Dersin Sekli YUz YUZE

(Instruction Mode)

Dersin Yeri MEKATRONIK MUHENDISLiIGi BOLUMU YUKSEK LiSANS SINIFI

(Course Location)

Dersin Zamani
(Course Schedule)

On Sartlar
(Prerequisites)

YOK

Ders Cevrim igi Platformu
(Online Platform Link)

Geri Bildirim
(Feedback)

Ders igerigi
(Course Content)

Adaptif isaret islemenin Temel Kavramlari (2 HAFTA)
Adaptif Sistemlerin Ozellikleri (1 HAFTA)

Adaptif Sistemlerin Uygulamalari (2 HAFTA)

Adaptif Siizgeg Yapilari ve Adaptasyon Algoritmalari (2 HAFTA)
ARA SINAV

Adaptif Sistem Modelleme (1 HAFTA)

Adaptif Guriiltii Giderimi (1 HAFTA)

Geribeslemesiz Adaptif Sistemlerin Tasarimi (2 HAFTA)
Geribeslemeli Adaptif Sistemlerin Tasarimi (2 HAFTA)




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
Dersin Amaci Adaptif sistemlerin anlagilmasi
(Course Objectives)
Ogrenme Ciktilar Adaptif sistemlerin tasarimlarinin anlagiimasi
(Learning Outcomes) Sayisal FIR Siizgeg yapilarinin anlagilmasi

Sayisal IIR Siizgeg yapilarinin anlagiimasi

Tireve dayali adaptasyon algoritmalarinin anlasiimasi
Adaptif Gurilti Giderimi uygulamasinin anlasiimasi
Adaptif Sistem Modelleme uygulamasinin anlagilmasi

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

py1 | py2 | py3 [ Pva | Pys [ pve | Py7 | PY8 | PY9 | py10
po1 | Po2 | Po3 | Po4 | Po5 | Po6 | PO7 | PO8 | PO9 | PO10O

0¢1 3 3 2

L01

0¢2 1 2 3

102

0¢3 1 2 3

L03

0¢a 3 2

LO4

0¢5 3 2 1 1

LO5

6¢6 3 2 1 1

LO6

0¢7

LO07

0¢s

LO8

6¢9

LO9

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhgi(%) Weight(%))
Yiiz yiize egitim 14 Hafta x 3 Saat 22,7

Sinif digi ders galisma siiresi (6n galisma, pekistirme) 14 Hafta x 3 Saat 22,7

Odevler 2 Hafta x 5 Saat 5,4

Hafta x 2 Saat 3,2

Hafta x 5 Saat 2,7

Hafta x 2 Saat 1,08

Yariyil sonu sinavlara hazirlik Hafta x 6 Saat 3,2

Yariyil sonu sinavlar Hafta x 2 Saat 1,08

Arastirma 14 Hafta x 5 Saat 37,8
Toplam (Total): 185

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

Sunum / Seminer hazirlama
Ara sinavlara hazirhk
Ara sinavlar

R IR(R[(~kw

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yéntemleri® (Assessment Methods”) Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))
Ara sinav 1 40
Yariyil sonu sinavi 1 60
Toplam (Total): 2 100
“Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. (‘The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)



T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)
Aktiviteler Siresi (saat) Sayisi is Yiikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Yiiz yiize egitim 3 14 42
Sinif disi ders ¢alisma siiresi (6n ¢calisma, 3 14 42
pekistirme)
Odevler 5 2 10
Sunum / Seminer hazirlama 2 3 6
Ara sinavlara hazirlik 5 1 5
Ara sinavlar 2 1 2
Yariyil sonu sinavlara hazirhik 6 1 6
Yariyil sonu sinavlar 2 1 2
Aragtirma 5 14 70
Toplam (Total): 185 (AKTS: 7.5)
HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)

H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Adaptif isaret islemenin Temel Kavramlari 6¢1, 62, 63
2 Adaptif isaret islemenin Temel Kavramlari 6c1, 62, 63
3 Adaptif Sistemlerin Ozellikleri 6¢1, 6c2, 6¢3
4 Adaptif Sistemlerin Uygulamalari oc1, 6¢2, 6¢3
5 Adaptif Sistemlerin Uygulamalari oc1, 6¢2, 6¢3
6 Adaptif Siizge¢ Yapilari ve Adaptasyon Algoritmalari oca
7 Adaptif Siizge¢ Yapilari ve Adaptasyon Algoritmalari oca
8 ARA SINAV
9 Adaptif Sistem Modell ..

aptif Sistem Modelleme 66
10 Adaptif Gurilti Giderimi "

aptif Guralti Giderimi ocs
11 Geribeslemesiz Adaptif Sistemlerin Tasarimi 6c2, 6¢5, 66
12 Geribeslemesiz Adaptif Sistemlerin Tasarimi 6¢2, 6C5, 66
13 Geribeslemeli Adaptif Sistemlerin Tasarimi 63, 6¢s, 6C6

4 Geribeslemeli Adaptif Sistemlerin Tasarimi 6c3, 6¢s, 6C6




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERIi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)
Ders Kitabi
Ders Materyalleri Ogretim iiyesi tarafindan ders igin hazirlanmis derse 6zgii bireysel notlar

Yardimci Kaynaklar




DERS SORUMLUSU
(COURSE INSTRUCTOR)

T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

Erdem ARSLAN

Unvan, Adi ve Soyadi
(Title, Name and Surname)

Dr. Ogr. Uyesi

Eposta
(Email)

erdemarslan@erciyes.edu.tr

Ofis Saatleri ve Yeri
(Office Hours and Venue)

F-105

DERS KUNYESi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dal
(Department)

Mekatronik Miihendisligi

Programi
(Program)

Mekatronik Mihendisligi

Egitim-Ogretim Yili
(Academic Year)

2026-2027

Dersin Donemi
(Semester)

Gulz

Dersin Kodu:
(Course Code)

MEM 619

Dersin Adi:
(Course Title)

ROBOT MEKANIGi

Dersin Tipi:
(Course Type)

Secmeli

Yerel Kredi:
(Local Credit)

7.50

AKTS Kredisi:
(ECTS Credit)

7.50

Dersin Sekli
(Instruction Mode)

Yuzylze

Dersin Yeri
(Course Location)

Dersin Zamani
(Course Schedule)

On Sartlar
(Prerequisites)

Robotik, Robot kinematigi veya Robot dinamigi derslerinden en az birini
almis olmak.

Ders Cevrim igi Platformu
(Online Platform Link)

Geri Bildirim
(Feedback)

Ders igerigi
(Course Content)

Kevin M. Lynch ve Frank C. Park’in Modern Robotics kitabini esas alarak robot
mekanik yapilarinin ileri kinematik ve dinamik analizlerini ile model tabanh
kontrol stratejilerini Ele alan lisansiistii diizeyde bir derstir.

Dersin Amaci
(Course Objectives)

Modern Robotics paradigmasina dayanarak robotlarin kinematik, dinamik ve
kontrol sistemlerinin matematiksel modellemesini derinlemesine kavrama ve
bu bilgileri tasarim uygulamalarinda doktora diizeyinde kullanabilme yetkinligi
kazandirmaktir.

Ogrenme Ciktilar
(Learning Outcomes)

0C1- Robot mekanigi alanindaki giincel literatiirii elestirel bir bakisla
inceleyerek 6zgiin arastirma sorulari tanimlayabilme ve bunlara uygun
metodolojik yaklagimlar gelistirebilme




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

0C2- Robot mekaniginin temel kavramlarini (SE(3), PoE, Lagrange/Newton—
Euler) o6ziimsiiyerek farkh manipiilator konfigiirasyonlarinin modelleme ve
tasarim gereksinimlerini kavrayabilme

0OC3- Robot manipiilatérlerinde ileri kinematik, diferansiyel kinematik ve ters
kinematik problemlerini analiz edebilme

0C4- Robot sistemlerinde Jacobian, tekillik, hiz ve kuvvet doniisimii
kavramlarini modelleme ve tasarim agisindan yorumlayabilme

OC5- Robot manipiilatérlerinin  dinamik modellerini Newton—Euler ve
Lagrange yaklasimlariyla temel diizeyde olusturabilme

0C6- Robot mekanigi modellerini yoriinge iiretimi ve model tabanh kontrol
uygulamalari ile iligkilendirebilme

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0c1 3 2 3 2 3 1 1

LO1

0¢2 2 2 2 3 2 - -

LO2

0¢3 2 - 3 3 2 - -

LO3

0¢4 2 - 3 3 2 - -

LO4

065 2 - 2 3 2 - -

LOS

0¢6 2 2 3 3 3 - -

LO6

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Odev 1 -
Sunum / Seminer hazirlama 1 -

Toplam (Total):

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. (" The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))
Vize sinavi 1 %20
Odev 1 %20
Final sinavi 1 %60
Toplam (Total): %100

*Degerlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ('The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)



T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)

Aktiviteler Siiresi (saat) Sayisi is Yiiki (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Yiiz ylze egitim 3 14 42

Sinif disi ders ¢alisma 3 14 42

Odev, sunum ve sinav calismalari 79 1 79

Arastirma 2 14 28

Toplam (Total): 191 (AKTS: 7.50)

HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)

H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Robot Mekanigine Giris: Temel kavramlar, SE(3) ve kitabin yapisal tanitimi. 0c¢1, 6¢2
2 Oklidyen déniisiimler: Rotasyon matrisleri ve homojen déniisiim 0¢2

matrislerinin incelenmesi

3 Konfiglirasyon uzayi: SO(3) ve SE(3) 0¢2

4 ileri kinematik I: PoE (Product of Exponentials) formiilasyonu ve dogrusal 0¢2, 0¢3
zincirler

5 ileri kinematik II: Seri manipilatérlerde simiilasyon ve uygulama érnekleri 0¢3

6 Differansiyel kinematik: Twist kavrami, hizlar ve Jacobian matrisinin 0¢3, 0¢ca
turetilmesi

7 Jacobian analizleri: Tekillikler, kuvvet donlsiimi ve hiz sinirlandirmalari 0ca

8 invers kinematik: Analitik yontemler, iteratif cdziimler ve algoritma 0¢s3

karsilastirmalari

9 Kati cisim dinamigi: Newton—Euler yaklasimlari ve tek cisim dinamikleri 0¢2, 6¢5

10 Manipulator dinamigi: Lagrange denklemleri, enerji yontemleri 0O¢s5

11 Yoriinge Uretimi: Konfiglirasyon ve zaman parametrizasyonu; spline tabanh 0c¢6
yontemler

12 Denetim temel kavramlari: PID’den model tabanli geri beslemeye kadar 0c¢e6

primer stratejiler

13 ileri kontrol teknikleri: Impedans/admittans kontrolii ve kuvvet-konum 0ce
entegrasyonu
14 Uygulamalar & Proje sunumlari 0c¢1, 0¢c6




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI
(COURSE SYLLABUS)

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)
Ders Kitabi Kevin M. Lynch ve Frank C. Park’in Modern Robotics: Mechanics, Planning, and
Control
Ders Materyalleri -
Yardimci Kaynaklar -




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

DERS SORUMLUSU iKBAL ESKi
(COURSE INSTRUCTOR)
Unvan, Adi ve Soyadi Prof. Dr.
(Title, Name and Surname)
Eposta ikbal@erciyes.edu.tr
(Email)
Ofis Saatleri ve Yeri Mduhendislik Fak., F Blok, Kat 1, No 111
(Office Hours and Venue)

DERS KUNYESi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dali Mekatronik Miihendisligi

(Department)

Programi Mekatronik Mihendisligi

(Program)

Egitim-Ogretim Yili 2026-2027

(Academic Year)

Dersin Donemi Gz

(Semester)

Dersin Kodu: MEM 537

(Course Code)

Dersin Adi: BILIMSEL ARASTIRMA ILKELERI VE YAYIN ETiGi

(Course Title)

Dersin Tipi: Zorunlu

(Course Type)

Yerel Kredi: 7.50

(Local Credit)

AKTS Kredisi: 7.50

(ECTS Credit)

Dersin Sekli Yiizylize

(Instruction Mode)

Dersin Yeri -

(Course Location)

Dersin Zamani -

(Course Schedule)

On Sartlar Lisansiistii 6grencileri

(Prerequisites)

Ders Cevrim igi Platformu -

(Online Platform Link)

Geri Bildirim -

(Feedback)

Ders igerigi Bilimsel arastirmanin dogasi ve bilim insanlarinin gérev ve sorumluluklari,

(Course Content) bilimsel bilginin tanimi, bilimde etik disi davranis, bilim kurumlarinin
sorumluluklari, bilimsel arastirmada yapilmasi gerekenler, bilim insani, etik ve
toplum, etik kurulu, bilim etiginde temel ilkeler, arastirmada varsayim ve
tasarim, arastirma projesi, protokolii ve metodolojisi, denekler, arastirma
verilerinin arsivlenmesi, arastirma verilerinin analizi ve bilimsel bilginin yayina
donistiiriilmesi, yazarlarin siralamasi, yontemler, kaynak gosterme, bilimsel
yayinda tesekkiir, hakemli dergilerde degerlendirme, disiplinsiz arastirma,
yinelenen yayin, sahtecilik, saptirma, aldatmaca, asirmacilik, akademik etik,
akademik yiikseltilme, egitimde etik sorunlar ve kopyacilik.




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
Dersin Amaci Bu dersin amaci 6grencileri bilimsel arastirma ve yayinlarda dikkat edilecek
(Course Objectives) hususlar ve etik kurallari hakkinda bilgilendirmektir.
Ogrenme Ciktilar 0C1- Akademisyenlik, toplum ve mesleki etik sorumluluk bilinci
(Learning Outcomes) 0G2- Plagiarsim'"'den kaginmak

O¢3- Bilimsel bir galisma tasarlamak

6¢4- Calisma sonuglarini bilimsel makale olarak sunmak

O¢5- Bilimsel calismalarda yapilan hangi hatalarin intihal sayilacagi konusunda
bilgi sahibi olmak.

0C6- Calismalarda gozetilmesi gereken ahlaki sorumluklar noktasinda
farkindaliklarin artiriimasi.

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 | PO7 | PO8 | PO9 PO10

0¢1 1 - - - - 3 -

LO1

0¢2 1 - - - - 3 -

LO2

0¢3 3 2 2 3 - 2 -

LO3

ooz} 2 - - - - 2 3

LO4

0¢5 1 - - - - 3 -

LO5

0c6 - - - - - 3 -

LO6

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Ara sinav 1 %40
Yariyil sonu sinavi 1 %60

Toplam (Total): %100

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiya¢ halinde degistirilebilir. (" The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))
Ara sinav 1 %40
Yariyil sonu sinavi 1 %60
Toplam (Total): %100
*Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ('The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)



T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)
Aktiviteler Siiresi (saat) Sayisi is Yiiki (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Yiiz ylze egitim 3 14 42
Sinif disi ders ¢alisma siiresi (6n ¢alisma, 5 14 70
pekistirme)
Diger 6grenme/degerlendirme faaliyetleri 39 1 39
(toplam)
Arastirma 3 14 42
Toplam (Total): 193 (AKTS: 7.50)
HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)
H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Bilimsel arastirmanin dogasi ve bilim insanlarinin gorev ve sorumluluklari
2 Bilimsel bilginin tanimi, bilimde etik disi davranis
3 Bilimsel arastirmada yapilmasi gerekenler
4 Bilim insani, etik ve bilim etiginde temel ilkeler
5 Bilim kurumlarinin sorumluluklari
6 Arastirmada varsayim ve tasarim
7 Arastirma projesi, protokoll ve metodolojisi
8 Ara Sinav
9 Arastirma verilerinin argivlenmesi, arastirma verilerinin analizi ve bilimsel
bilginin yayina dénustirilmesi
10 Yazarlarin siralamasi, yontemler, kaynak gésterme, bilimsel yayinda tesekkir
11 Bilimsel galisma yayinlanma metodu ve hakemlik
12 Disiplinsiz arastirma, yinelenen yayin, sahtecilik, saptirma, aldatmaca,
asirmacilik
13 Akademik etik, akademik ylkseltilme, egitimde sorunlar ve kopyacilik
14 Final sinavi

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)

Ders Kitabi Ders notlari

Ders Materyalleri -




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI
(COURSE SYLLABUS)

Yardimci Kaynaklar




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
DERS SORUMLUSU MUZAFFER KANAAN
(COURSE INSTRUCTOR)
Unvan, Adi ve Soyadi Dog. Dr.
(Title, Name and Surname)
Eposta mkanaan@erciyes.edu.tr
(Email)
Ofis Saatleri ve Yeri -
(Office Hours and Venue)
DERS KUNYESI
(COURSE INFORMATION)
Ana Bilim Dali Mekatronik Miihendisligi
(Department)
Programi Mekatronik Mihendisligi
(Program)
Egitim-Ogretim Yili 2026-2027
(Academic Year)
Dersin Donemi Gz
(Semester)
Dersin Kodu: MEM 531
(Course Code)
Dersin Ad: MOBIL ROBOTLARDA LOKALIZASYON VE NAVIGASYON
(Course Title)
Dersin Tipi: Secmeli
(Course Type)
Yerel Kredi: 7.50
(Local Credit)
AKTS Kredisi: 7.50
(ECTS Credit)
Dersin Sekli Sinifta sunumlar
(Instruction Mode)
Dersin Yeri -
(Course Location)
Dersin Zamani -
(Course Schedule)
On Sartlar -
(Prerequisites)
Ders Cevrim igi Platformu -
(Online Platform Link)
Geri Bildirim -
(Feedback)
Ders igerigi Bu ders; mobil robotlarda yer tespiti, navigasyon ve takip sistemlerinin temel
(Course Content) prensiplerini kapsar. Ders kapsaminda kablosuz haberlesme teknolojileri,
GPS/GLONASS/Galileo gibi konumlama sistemleri, sinyal ve kanal modelleme,
lokalizasyon algoritmalari, Kalman siizgegleri, sensér hatalari ve harita ¢ikarimi
konulari genel olarak ele alinir.
Dersin Amaci Bu dersin amaci, mobil robotlarda lokalizasyon ve navigasyonun temel
(Course Objectives) kavramlarini tanitmak; kablosuz teknolojiler, yer tespiti sistemleri, takip

yontemleri ve haritalama yaklagimlari hakkinda 6grencilerin temel bilgi sahibi
olmasini saglamaktir.




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

Ogrenme Ciktilari
(Learning Outcomes)

0C1- Mobil robotlarda lokalizasyon ve navigasyonun temel kavramlarini
aciklayabilme.

0C2- Mobil robotlarda kullanilan kablosuz haberlesme teknolojilerini genel
olarak taniyabilme.

OC3- GPS, GLONASS ve Galileo gibi yer tespiti sistemleri hakkinda temel bilgi
sahibi olabilme.

OC4- Lokalizasyon ve takip problemlerinde kullanilan temel algoritmalari
kavrayabilme.

OC5- Sensor giiriiltiisii, hata modelleri ve kanal 6zellikleri hakkinda temel bilgi
sahibi olabilme.

0C6- Harita ¢ikarimi ve lokalizasyona dayali navigasyon yaklasimlarini genel
olarak agiklayabilme.

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Disiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0¢1 2 - 2 2 2

LO1

0¢2 2 2 1 2

LO2

0¢3 2 1 2

LO3

0¢4 2 3 3 2

LO4

0¢s 2 2 2 3 2

LOS

0ce 2 3 3 3

LO6

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler® (Activities”) Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Ara sinav 1 %40
Yariyil sonu sinavi 1 %60

Toplam (Total): %100

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))
Ara sinav 1 %40
Yariyil sonu sinavi 1 %60

Toplam (Total): %100




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

*Degerlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)
AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)

Aktiviteler Siiresi (saat) Sayisi is Ylikii (saat)

(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))

Yiz ylze egitim 2 7 14

Sinif disi ders calisma siiresi (6n ¢alisma, 1 7 7

pekistirme)

Diger 6grenme/degerlendirme faaliyetleri 170 1 170

(toplam)

Toplam (Total): 191 (AKTS: 7.50)

HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)
H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Gezgin robotik sistemlerin kontrolii, yer tespiti ve navigasyonu i¢in kablosuz
sistemlere genel giris.

2 Uzun menzilli kablosuz teknoloji alternatiflerine (GSM/3G/4G) bir bakis

3 Orta ve kisa menzilli kablosuz teknoloji alternatiflerine bir bakis (WiFi,
Bluetooth, ZigBee, Ultra Wide Band).

4 Halen kullanimda olan bazi yer tespit ve navigasyon sistemlerinin (GPS,
GLONASS ve Galileo) incelenmesi.

5 Yer tespiti, navigasyon ve takip i¢in kanal karakteristiklerinin incelenmesi.

6 Agirlikh olarak bina igin senaryolara odakli sinyal ve kanal modellenmesi:
statik durum.

7 Agirhkh olarak bina igin senaryolara odakli sinyal ve kanal modellenmesi:
dinamik durum.

8 ARA SINAV

9 Yaygin olarak kullanilan algoritmalar (LS/WLS vb.), ve performans analizleri
10 Takip etme problemi ve ¢oziimleri — Kalman siizgegleri

11 Sensor guriltisi ve aliasing problemi. Effector gilirliltisi. Hata modelleri.
12 Lokalizasyona dayali navigasyon ve programlanan ¢éziimler.

13 Harita ¢ikarimi.

14 Harita ¢cozimleri.




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI
(COURSE SYLLABUS)

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)

Ders Kitabi Ders sorumlusunun ders notlari

Ders Materyalleri -

Yardimci Kaynaklar ~ Ders sorumlusunun ders notlari




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
DERS SORUMLUSU SAHiN YILDIRIM
(COURSE INSTRUCTOR)
Unvan, Adi ve Soyadi Prof. Dr.
(Title, Name and Surname)
Eposta sahiny@erciyes.edu.tr
(Email)
Ofis Saatleri ve Yeri -
(Office Hours and Venue)
DERS KUNYESI
(COURSE INFORMATION)
Ana Bilim Dali Mekatronik Miihendisligi
(Department)
Programi Mekatronik Mihendisligi
(Program)
Egitim-Ogretim Yili 2026-2027
(Academic Year)
Dersin Donemi Gz
(Semester)
Dersin Kodu: MEM 509
(Course Code)
Dersin Ad: YAPAY SINIR AGLARI VE MUHENDISLIK UYGULAMALARI
(Course Title)
Dersin Tipi: Zorunlu
(Course Type)
Yerel Kredi: 7.50
(Local Credit)
AKTS Kredisi: 7.50
(ECTS Credit)
Dersin Sekli Yiiz ylze
(Instruction Mode)
Dersin Yeri -
(Course Location)
Dersin Zamani -
(Course Schedule)
On Sartlar Yok
(Prerequisites)
Ders Cevrim igi Platformu -
(Online Platform Link)
Geri Bildirim -
(Feedback)
Ders igerigi Ders, yapay sinir agi tekniklerinin teorik altyapisi iizerine yogunlasacaktir. Bu
(Course Content) teknikler, mekanik sistemlerin YSA modelinin tasarimi ve robotik sistemler igin
YSA kontrolor konularini icermektedir. Haftada 3 saat teorik ders olarak
uygulanmaktadir.
Dersin Amaci Bu dersin amaci, yapay sinir aglarinin robotlar ve mekanizmalar gibi mekanik
(Course Objectives) sistemlerdeki teorik ve simiilasyon kontrol uygulamalarini 6grencilere
o6gretmektir.
Ogrenme Ciktilar 0OC1- Yapay sinir aglari tipleri
(Learning Outcomes) 0G2- Egitim algoritmalari,

OC3- YSA ile sistemlerin dinamik modellenmesi,




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

OC4- YSA’nin pratik uygulamalari.

OC5- YSA tabanli kontroldrleri robotik ve mekanik sistemlerde anlayabilme.
0C6- YSA modelleri olusturabilme, egitebilme ve sonuglarini
degerlendirebilme.

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0¢1 2 - - 1 2 - -

LO1

0¢2 2 - 2 2 2 - -

LO2

0¢3 2 2 3 3 2 - -

LO3

0c4 2 2 3 2 3 - -

LO4

0¢5 2 2 3 3 3 - -

LOS

0¢6 3 2 3 3 3 - -

LO6

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Ara sinav 1 %40
Yariyil sonu sinavi 1 %60

Toplam (Total): %100

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde degistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhg(%) (Weight(%))
Ara sinav 1 %40
Yariyil sonu sinavi 1 %60
Toplam (Total): %100
*Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ('The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)

AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)
Aktiviteler Sirresi (saat) Sayisi is Ylikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
Yiiz ylze egitim 3 14 42
Sinif digl ders galisma siresi (6n ¢alisma, 5 14 70
pekistirme)
Diger 6grenme/degerlendirme faaliyetleri 64 1 64
(toplam)
Arastirma 15 1 15
Toplam (Total): 191 (AKTS: 7.50)
HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)
H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Yapay sinir agi bilgisayar donanimi
2 Yapay sinir agl programlama
3 Yapay sinir agi modelleri
4 Dinamik geri-yayihm algoritmasi, hizli-yayilim algoritmasi
5 Kohenen algoritmasi
6 Optimal self organization igin makine egitimi
7 Yapay sinir ag1 uygulamalari
8 ARA SINAV
9 Mekanik sistemlerin kontrol( igin yapay sinir agi tipleri
10 Matlab Yapay sinir aglari Tool Box Tanitimi
11 ileri beslemeli yapay sinir ag1 kontrolori, geri beslemeli yapay sinir ag
kontroloru
12 Sistem kontroli igin similasyon uygulamalari
13 Pratik uygulamalar
14 Pratik uygulamalar
DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)
Ders Kitabi Yildinnm S. 1999. Yapay Sinir Aglari Ders Notlari, Kayseri.

Ders Materyalleri -

Yardimci

Kaynaklar -




DERS SORUMLUSU
(COURSE INSTRUCTOR)

T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

Erdem ARSLAN

Unvan, Adi ve Soyadi
(Title, Name and Surname)

Dr. Ogr. Uyesi

Eposta
(Email)

erdemarslan@erciyes.edu.tr

Ofis Saatleri ve Yeri
(Office Hours and Venue)

F-105

DERS KUNYESi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dal
(Department)

Mekatronik Miihendisligi

Programi
(Program)

Mekatronik Mihendisligi

Egitim-Ogretim Yili
(Academic Year)

2026-2027

Dersin Donemi
(Semester)

Gulz

Dersin Kodu:
(Course Code)

MEM 519

Dersin Adi:
(Course Title)

MEKATRONIK TASARIM iLKELERI

Dersin Tipi:
(Course Type)

Secmeli

Yerel Kredi:
(Local Credit)

7.50

AKTS Kredisi:
(ECTS Credit)

7.50

Dersin Sekli
(Instruction Mode)

Yuzylze

Dersin Yeri
(Course Location)

Dersin Zamani
(Course Schedule)

On Sartlar
(Prerequisites)

Ders Cevrim igi Platformu
(Online Platform Link)

Geri Bildirim
(Feedback)

Ders igerigi
(Course Content)

Mekatronik sistemlerin kapsamli bir sekilde incelenmesi, bu sistemlerde yer
alan elemanlarin islevlerinin ve 6neminin anlatilmasi. Mekatronik sistemlerin
tasarim ve uygulama siireglerinin detayl bir sekilde ele alinmasi.

Dersin Amaci
(Course Objectives)

Mekatronik sistemlerin tasariminda kritik rol oynayan temel bilesenlerin
anlagilmasi ve aciklanmasi. Algilama, islem yapma, ve hareket ettirme
ozelliklerine sahip mekatronik elemanlarin birlestirilmesi ve uyumlu
¢alismalarini saglayacak sekilde tasarim yapma becerisinin kazandirilmasi.

Ogrenme Ciktilar
(Learning Outcomes)

0¢1- Ogrenci, mekatronik sistem tasariminda gereksinim analizi, fonksiyonel
aynistirma, sistem mimarisi ve arayliz tanimlama siireglerini sistem
miihendisligi bakis agisiyla agiklayabilir.




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

0¢2- Ogrenci, mekanik yapi, sensor, eyleyici, kontrolér, gii¢ elektronigi ve
gomilii yazihm bilegenlerini sistem gereksinimlerine gére segebilir ve bu
bilesenler arasindaki etkilesimleri analiz edebilir.

0¢3- Ogrenci, mekatronik bir sistem icin model tabanh tasarim yaklagimiyla
sistem mimarisi, davranis modeli, parametrik iligkiler ve tasarim kisitlarini
temsil edebilir.

0¢4- Ogrenci, mekanik tasarim, kontrol algoritmasi, sensér-fiizyonu, eyleyici
dinamigi ve gercek zamanh uygulama kisitlarini birlikte dikkate alarak
biitiinlesik bir mekatronik sistem tasarimi gelistirebilir.

0¢5- Ogrenci, mekatronik sistemlerde dogrulama ve gegerleme siireglerini;
test plani, performans gostergeleri, hata tiirleri, FMEA/HARA yaklagimlari ve
glvenilirlik 6lciitleri agisindan degerlendirebilir.

6¢6- Ogrenci, proje tabanli bir mekatronik tasarim probleminde kavramsal
tasarimdan prototip/test asamasina kadar teknik kararlari gerekgelendirebilir,
tasarim giktilarinin performans, maliyet, Uretilebilirlik ve surdiriilebilirlik
yonlerinden degerlendirmesini yapabilir.

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0c1 2 2 3 2 2 - -

LO1

0¢2 2 3 3 2 2 - -

LO2

0¢3 2 2 3 3 2 - -

LO3

0ca 2 3 3 3 3 - -

LO4

0¢5 2 2 2 3 2 3 -

LO5

0¢6 2 3 3 3 2 2 2

LO6

OGRENME AKTIVITELERI (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))
Odevler 2 -
Sunum / Seminer hazirlama 3 -

Toplam (Total):

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde degistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
Vize sinavi 1 %40
Final sinavi 1 %60
Toplam (Total): %100

‘Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)
AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)

Aktiviteler Siiresi (saat) Sayisi is Yiikii (saat)

(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))

Yiiz ylze egitim 3 14 42

Sinif digi ders ¢alisma 3 14 42

Odev, sunum ve sinav ¢alismalari 30 1 30

Arastirma 5 14 70

Toplam (Total): 184 (AKTS: 7.50)

HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)

H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Tasarim Metodolojileri: Sorun C6ziimu ve Karar Alma Sirecleri. 0c1

2 Tasarim Metodolojileri: Sorun C6ziimu ve Karar Alma Sirecleri. 0c¢1, 0¢6
3 Tasarim Metodolojileri: Sorun C6ziimu ve Karar Alma Siregleri. 0¢2, 0¢3
4 Tasarim Metodolojileri: Sorun C6zimu ve Karar Alma Siregleri. 0¢3, 0ca
5 Proje Yonetimi: Miihendislik Yaklasimlari, Planlama ve Organizasyon. 0c¢e6

6 Proje Yonetimi: Miihendislik Yaklasimlari, Planlama ve Organizasyon. 0c1, 0¢e
7 Proje Yonetimi: Mithendislik Yaklasimlari, Planlama ve Organizasyon. 0c¢s, 0¢6
8 Ekonomik Analiz ve Maliyet Hesaplamalari. 0¢ce6

9 Ekonomik Analiz ve Maliyet Hesaplamalari. 0c6

10 Algilama Teknolojileri: Sensorler ve Kullanim Alanlari. 0¢2, 0c4
11 Algilama Teknolojileri: Sensorler ve Kullanim Alanlari. 0¢2, 0c4
12 Aktuiatorler: Hareket ve Kontrol Mekanizmalari. 0¢2, 0c4
13 Aktiiatorler: Hareket ve Kontrol Mekanizmalari. 0¢2, 0ca
14 Aktiiatorler: Hareket ve Kontrol Mekanizmalari. 0c4, 0¢e

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)



T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI
(COURSE SYLLABUS)

Ders Kitabi Shetty, D., & Kolk, R. A. (2010). Mechatronics system design. CL-Engineering.
Ders Materyalleri -
Yardimci Kaynaklar -




DERS SORUMLUSU
(COURSE INSTRUCTOR)

T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI
(COURSE SYLLABUS)

Unvan, Adi ve Soyadi

(Title, Name and Surname)

Dog. Dr. Mehmet Bahadir CETINKAYA

Eposta
(Email)

cetinkaya@erciyes.edu.tr

Ofis Saatleri ve Yeri
(Office Hours and Venue)

Pazartesi : 09.00 — 12.00, Cuma : 14.00 - 17.00
Miihendislik Fakiiltesi, Mekatronik Miihendisligi Boliimi

DERS KUNYESi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dal
(Department)

Mekatronik Miihendisligi

Programi
(Program)

Mekatronik Mihendisligi

Egitim-Ogretim Yili
(Academic Year)

2026-2027 GUz

Dersin Dénemi GUz

(Semester)

Dersin Kodu MEM 501

(Course Code)

Dersin Adl MUHENDISLIKTE MATEMATIK METOTLAR -I
(Course Title)

Dersin Tipi SECMELI

(Course Type)

Yerel Kredi 7.50

(Local Credit)

AKTS Kredisi 7.50

(ECTS Credit)

Dersin Sekli YUz YUZE

(Instruction Mode)

Dersin Yeri MEKATRONIK MUHENDISLiIGi BOLUMU YUKSEK LiSANS SINIFI

(Course Location)

Dersin Zamani
(Course Schedule)

On Sartlar
(Prerequisites)

YOK

Ders Cevrim igi Platformu
(Online Platform Link)

Geri Bildirim
(Feedback)

Ders igerigi
(Course Content)

Temel matematiksel isaretlerin detayli analizi (2 HAFTA)
Zaman uzayi ve Frekans uzayi kavramlarinin detayl analizi
Laplace Doniisiimii ve detayl analizi (2 HAFTA)

Laplace Donilisiimiiniin devre analizine uygulanmasi (1 HAFTA)

ARA SINAV

Fourier donusiimii ve detayli analizi (2 HAFTA)

Ayrik zamanh sistem tasariminda Fourier déniisiminiin uygulanmasi (2
HAFTA)

Ayrik zamanli sistemlerin davraniginin Fourier doniisiimii ile modellenmesi (2
HAFTA)

(2 HAFTA)




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
Dersin Amaci Temel matematiksel kavramlarin miihendislik uygulamalarina yonelik detayh
(Course Objectives) analizi.
Ogrenme Ciktilar Temel matematiksel metotlarin anlagilmasi
(Learning Outcomes) Laplace doniisiimii ve miihendislik uygulamalarinda kullaniimasi

Laplace doniigiimii ile elektrik devre analizinin anlagiimasi

Fourier doniisiimii ve miihendislik uygulamalarinda kullanilmasi
Ayrik zamanli sistem tasariminda Fourier doniisiimiiniin uygulanmasi
Matematiksel doniisiim yontemlerini sistem analizinde kullanabilme.

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)

(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))
PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10

PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 | PO8 PO9 PO10

0¢1 3 3 2
LO1
0¢2 2 2 3
LO2
0¢3 1 3 3
LO3
04 3 2
LO4
0¢5 3 2 1 1
LO5
O¢c6 3 2 1 2
LO6
0¢7
LO7
0¢s
L08
0co
LO9

OGRENME AKTIiVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhgi(%) Weight(%))
Yiiz yiize egitim 14 Hafta x 3 Saat 22,7

Sinif digi ders galisma siiresi (6n galisma, pekistirme) 14 Hafta x 3 Saat 22,7

Odevler 2 Hafta x 5 Saat 5,4

Hafta x 2 Saat 3,2

Hafta x 5 Saat 2,7

Hafta x 2 Saat 1,08

Yariyil sonu sinavlara hazirlik Hafta x 6 Saat 3,2

Yariyil sonu sinavlar Hafta x 2 Saat 1,08

Arastirma 14 Hafta x 5 Saat 37,8
Toplam (Total): 185

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

Sunum / Seminer hazirlama
Ara sinavlara hazirhk
Ara sinavlar

R IR(R[(~kw

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods”) Sayisi (No:) Agirhg(%) (Weight(%))
Ara sinav 1 40
Yariyil sonu sinavi 1 60
Toplam (Total): 2 100
“Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. (*The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)



T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)
Aktiviteler Siresi (saat) Sayisi is Yiikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Yiiz yiize egitim 3 14 42
Sinif disi ders ¢alisma siiresi (6n ¢calisma, 3 14 42
pekistirme)
Odevler 5 2 10
Sunum / Seminer hazirlama 2 3 6
Ara sinavlara hazirlik 5 1 5
Ara sinavlar 2 1 2
Yariyil sonu sinavlara hazirhik 6 1 6
Yariyil sonu sinavlar 2 1 2
Aragtirma 5 14 70
Toplam (Total): 185 (AKTS: 7.5)
HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)
H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Temel matematiksel isaretlerin detayl analizi oc1
2 Temel matematiksel isaretlerin detayl analizi oc1
3 Zaman uzayi ve Frekans uzayi kavramlarinin detayh analizi . " .
uzayi v uzayi kavi i yh izi 62, 6¢3, 6ca
4 Zaman uzayi ve Frekans uzayi kavramlarinin detayli analizi 6c2, 6¢3, 6¢a
L DonGsimi — ;
5 aplace Doniigiimii ve detaylh analizi oc3
Laolace Doniisimii | lizi ;
6 aplace Doniisiimii ve detayh analizi 6c3
7 Laplace D6niigiimiiniin devre analizine uygulanmasi oca,0c6
8 ARA SINAV
) Fourier dontsimi ve detavl lizi ;
ourier dénlisiimii ve detayh analizi oca
10 Fourier déntsimi ve detavl lizi ;
ourier déntisiimii ve detayh analizi oca
11 Ayrik li sistem t da Fourier doniigimiinii | " " "
yrik zamanli sistem tasariminda Fourier doniisimiiniin uygulanmasi 6ca, bcs, 6Ce
12 Ayrik zamanli sistem tasariminda Fourier doniisiimiiniin uygulanmasi 6ca, 6C5, 66
13 Ayrik zamanli sistemlerin davraniginin Fourier doniisiimii ile modellenmesi ca, 6¢s, 6C6
14 Ayrik zamanli sistemlerin davraniginin Fourier doniigiimii ile modellenmesi oca, 65, 6C6




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERIi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)
Ders Kitabi
Ders Materyalleri Ogretim iiyesi tarafindan ders igin hazirlanmis derse 6zgii bireysel notlar

Yardimci Kaynaklar




DERS SORUMLUSU
(COURSE INSTRUCTOR)

T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

Unvan, Adi ve Soyadi
(Title, Name and Surname)

Dog. Dr. Rustii AKAY

Eposta
(Email)

akay@erciyes.edu.tr

Ofis Saatleri ve Yeri
(Office Hours and Venue)

DERS KUNYESi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dal
(Department)

Mekatronik Miihendisligi

Programi
(Program)

Egitim-Ogretim Yili
(Academic Year)

2026-2027

Dersin Donemi
(Semester)

Giiz

Dersin Kodu
(Course Code)

MEM539

Dersin Adi
(Course Title)

Paralel Hesaplama Sistemleri ve Paralel Programlama

Dersin Tipi
(Course Type)

Secmeli

Yerel Kredi
(Local Credit)

7.5

AKTS Kredisi
(ECTS Credit)

7.5

Dersin Sekli
(Instruction Mode)

Yiizyiize

Dersin Yeri
(Course Location)

Dersin Zamani
(Course Schedule)

On Sartlar
(Prerequisites)

Ders Cevrim igi Platformu
(Online Platform Link)

Geri Bildirim
(Feedback)

Ders igerigi
(Course Content)

Seri ve paralel hesaplama sistemlerinin tanitilmasi. Paralel algoritmalar,
uygulama alanlan ve performans degerlendirme kriterleri: hizlanma, verimlilik
ve oOlgeklenebilirlik kavramlarinin anlagilmasi. Paralel programlama modelleri
ve modellere iligkin problemler. Mesaj aktarimina dayali haberlesme ilkelleri.
Paralel programlama algoritma orneklerinin tasarimi ve incelenmesi.

Dersin Amaci
(Course Objectives)

Paralel hesaplama sistemleri, paralel programlama dilleri ve paralellestirme
metotlarinin 6gretilmesi, farkli miihendislik problemlerinin paralel hesaplama
sistemleri ile nasil ¢6ziilebileceginin incelenmesi hedeflemektedir.

Ogrenme Ciktilari
(Learning Outcomes)

0OC1 Seri ve paralel hesaplama sistemlerini agiklayabilme.
G2 Seri ve paralel algoritmalan karsilastirabilme.




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

O¢3 Paralel programlama modellerini ve dillerini agiklayabilme.

0¢4 MPI kullanarak temel paralel programlama uygulamalar gelistirebilme.
OC5 Paralel algoritmalarin performansini degerlendirebilme.

0G6 Miihendislik problemlerinde uygun paralellestirme ydntemlerini
kullanabilme.

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0c1 2

LO1

0¢2 1 2 2

LO2

0¢3 3

LO3

ole} 1 3 3 3

LO4

0¢s 2 2 3 2

LO5

0¢6 1 2 3 3 3

LO6

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)
Aktiviteler® (Activities”) Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))

Toplam (Total):

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde degistirilebilir. (" The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSVIENT)

Degerlendirme Yéntemleri® (Assessment Methods”) Sayisi (No:) Agirhg(%) (Weight(%))
Ara sinav 1 40
Final 1 60
Toplam (Total): 100
*Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)

AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)

Aktiviteler Siresi (saat) Sayisi is Ylikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Yiizylze egitim 3 14 42
Ders disi calisma 5 14 70
Odev 1 5 5
Sunum 1 20 20
Proje 1 20 20
Arastirma 1 15 15
Ara sinav 1 2 2
Yariyill sonu sinav hazirhk 1 15 15
Yariyil sonu sinavi 1 2 2
Toplam (Total): 191 (AKTS: 7.5)




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)
H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Seri ve paralel hesaplama sistemleri giris. 0c¢1
2 Seri hesaplama parallel hesaplama 0c1, 6¢2
3 Paralel hesaplama sistemleri, paralel hesaplama sistemleri islemci ve bellek 0c1
mimarileri
4 Paralel algoritmalar 0¢2
5 Paralel algoritmalar tasarim ve uygulanmasi, performanslarinin 02, 0¢5
degerlendirilmesi
6 Paralel programlama 0¢3, 0ca
7 Paralel programlama modelleri, dilleri ve paralellestirme metotlari 0c¢3, 0¢6
8 ARA Sinav
9 Paralel hesaplama sistemlerinde iletisim 0¢3, 0¢c4
10 MPI giris 0ca
11 MPI (komutlar) 0ca
12 MPI (derleme ve galistirma) 0oca
13 MPI ile paralel programlama uygulamasi 1 0c4, 0¢c6
14 MPI ile paralel programlama uygulamasi 2 0c4, 0¢ce

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)
Ders Kitabi
Ders Materyalleri
Yardimci Kaynaklar  Grama, A., Gupta, A., Karypis, G., Kumar, V. — Introduction to Parallel Computing,
2nd Edition, Addison-Wesley, 2003.
Quinn, M. J. — Parallel Programming in C with MPI and OpenMP, McGraw-Hill,
2004.




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
DERS SORUMLUSU Memduh SUVEREN
(COURSE INSTRUCTOR)
Unvan, Adi ve Soyadi Dr. Ogr. Uyesi
(Title, Name and Surname)
Eposta msuveren@erciyes.edu.tr
(Email)
Ofis Saatleri ve Yeri Sali 10:00-15:00 F113
(Office Hours and Venue)
DERS KUNYESI
(COURSE INFORMATION)
Ana Bilim Dali Mekatronik Miihendisligi
(Department)
Programi Mekatronik Mihendisligi
(Program)
Egitim-Ogretim Yili 2026-2027
(Academic Year)
Dersin Donemi Gz
(Semester)
Dersin Kodu: MEM520
(Course Code)
Dersin Adi: PROSES KONTROL VE ENSTRUMENTASYON
(Course Title)
Dersin Tipi: Secmeli
(Course Type)
Yerel Kredi: 7.50
(Local Credit)
AKTS Kredisi: 7.50
(ECTS Credit)
Dersin Sekli Yiizylize
(Instruction Mode)
Dersin Yeri Mekatronik Yiksek Lisans Sinifi
(Course Location)
Dersin Zamani -
(Course Schedule)
On Sartlar Yok
(Prerequisites)
Ders Cevrim igi Platformu -
(Online Platform Link)
Geri Bildirim -
(Feedback)
Ders igerigi Proses kontrola giris, analog ve sayisal isaret degerlendirme, isaret
(Course Content) doniistiriiciiler (termal, mekaniksel ve optik), kontrol elemanlari, kontrolor
prensipleri, sayisal ve analog kontrolorler, endiistriyel uygulamalar.
Dersin Amaci Olcme ve kontrol sistemlerinde proses kontrol tekniklerinin 6grenilmesi ve
(Course Objectives) cihazlarinin taninmasi, sistem tasarimi ve uygulamasi
Ogrenme Ciktilar 0C1-Proses kontrolda agik ve kapali cevrim kontrol kavramlarinin anlasiimasi
(Learning Outcomes) 0C2-isaret doniistiiriiciileri ve bunlarin kontrol sistem tasariminda

kullanilmasinin 6grenilmesi.




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

OC3- Kontrolcii gesitleri ve yapilarinin kavranmasi ve bunlarin proses
kontrolde kullaniimasi

0C4- Analog ve sayisal isaret degerlendirme yontemlerini kavrayabilme

0OG5- Proses kontrol sistemlerinde kullanilan kontrol elemanlarini taniyabilme
0C6- Endiistriyel proses kontrol uygulamalari hakkinda temel bilgi sahibi
olabilme

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)

(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))
PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10

PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0¢1 - 1 3 2 1 - -
LO1
0¢2 - 2 3 3 2 - -
LO2
0¢3 - 1 3 3 2 - -
LO3
0¢4 - 2 2 3 1 - -
LO4
0¢s - 2 2 2 2 - -
LO5
ol 1 2 3 2 3 - -
LO6
0¢7
LO7
0c8
LO8
6¢9
LO9

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)
Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))
Final Dahilinde 6dev arastirma ve sunma 1 %60

Toplam (Total):

"Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Vize sinavi 1 %40
Final sinavi (Odev arastirma sunumu) 1 %60

Toplam (Total):
‘Degerlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)

AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)
Aktiviteler Siiresi (saat) Sayisi is Yiikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI
(COURSE SYLLABUS)

Toplam (Total): (AKTS: ...)

HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)

H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Giris dC1, 0C6
2 Analog isaret degerlendirme oca

3 Digital isaret degerlendirme 0ca, 0¢2
4 Termal Dénistiriciler 0¢2, 0¢s
5 Mekanik Dénustiriiciler 0¢2, 0¢s
6 Optik Déniistiriiciiler 0¢2, 0¢s
7 Final Kontrol - Actuators & Kontrol Elemanlari 0c¢s, 0¢3
8 Vize

9 Ayrik Durum Proses Kontrol 0c¢1, 6¢3
10 Ayrik Durum Proses Kontrol 0¢3, 0¢6
11 Kontroldr Prensipleri 0c¢1, 6¢3
12 Kontrolér Prensipleri 0¢3, 0¢6
13 Analog ve sayisal Kontrolérler 0¢3, 0ca
14 Analog ve sayisal Kontrolérler 0c¢3, 0¢ca

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)
Ders Kitabi Kilian C., Moden Control Technology,3E, Thomson Delmar Learning, 2006.
Ders Materyalleri
Yardimci Kaynaklar ~ Jhonson, C. D., Process Control and Instrumentation Technology, 3E, Wiley, 1988




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

DERS SORUMLUSU

(COURSE INSTRUCTOR)
Unvan, Adi ve Soyadi Dr. Ogr. Uyesi Sertag SAVAS
(Title, Name and Surname)
Eposta sertacsavas@erciyes.edu.tr
(Email)
Ofis Saatleri ve Yeri Hafta ici 08.00-17.00/ G1067
(Office Hours and Venue)

DERS KUNYESIi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dali Mekatronik Miihendisligi
(Department)

Programi Yiiksek Lisans
(Program)

Egitim-Ogretim Yili 2026-2027
(Academic Year)

Dersin Dénemi 1/ Giiz

(Semester)

Dersin Kodu MEM500

(Course Code)

Dersin Adi Seminer

(Course Title)

Dersin Tipi Zorunlu

(Course Type)

Yerel Kredi 4.00

(Local Credit)

AKTS Kredisi 4.00

(ECTS Credit)

Dersin Sekli Yiz Yize

(Instruction Mode)

Dersin Yeri C1050

(Course Location)

Dersin Zamani -

(Course Schedule)

On Sartlar -

(Prerequisites)

Ders Cevrim igi Platformu -

(Online Platform Link)

Geri Bildirim Ders Anketleri
(Feedback)

Ders igerigi Ogrencilerin potansiyel tezlerine 6n hazirlik olacak sekilde akademik bir konuyu
(Course Content) sunmalarini saglamak
Dersin Amaci Seminer teknikleri hakkinda 6grencileri bilgi sahibi yapmak
(Course Objectives)

Ogrenme Ciktilar Seminer hazirlama tekniklerini kullanma becerisi
(Learning Outcomes) istenen bir konuda arastirma yaptiktan sonra sunum hazirlama becerisi
Tez 6nerisi hazirlama becerisi
Literatlr taramasi yapma becerisi
Sunum yapma becerisi
Grup tartismalarina katilma becerisi

1



T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)

(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))
PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10

PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0¢1 3 2 3
LO1
0¢2 3 2 1 1 3
LO2
0¢3 2 1 1
LO3
04 3 2 3
LO4
0¢s 3 3
LO5
0ce 3
LO6
6¢7
LO7
0¢s
LO8
0¢9
LO9

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler® (Activities”) Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))

Yiiz ylze egitim 14 60

Sinif disi ders calisma siiresi (6n ¢alisma, pekistirme)

Odevler 35

Sunum / Seminer hazirlama 5

Kisa sinavlar

Ara sinavlara hazirlik

Ara sinavlar

Proje (Yariyil 6devi)

Laboratuvar

Arazi calismasi

Yariyil sonu sinavina hazirhk

O|0O|0O|0O|0O|0O|O|O |k, |®|O

Yariyil sonu sinavi

Arastirma

Toplam (Total): 23 100

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde degistirilebilir. (" The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSVIENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Ara sinav 0 0
Kisa sinav 0 0
Odev 1 100
Toplam (Total): 1 100

Degerlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)



T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI
(COURSE SYLLABUS)

AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)

Aktiviteler Siiresi (saat) Sayisi is Yiikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Yiz ylze egitim 2 14 28
Odevler 8 8 64
Sunum / Seminer hazirlama 4 1 4
Toplam (Total): 96 (AKTS: 4)

HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)

H (W) Konu (Topic)

Cikti (Outcome)

1 Seminer teknikleri Ogrenci, temel 6lgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
2 Seminer teknikleri Ogrenci, temel 6lgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
3 Seminer teknikleri Ogrenci, temel élcme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
4 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel 6lgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
5 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel 6lgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
6 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel élcme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
7 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel dlgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
8 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel 6lgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
9 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel élcme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
10 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel dlgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
11 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel 6lgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
12 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel 6lcme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
13 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel dlgme ve
degerlendirme kavramlarini agiklar.
14 Seminer teknikleri ve 6grenci sunumlari Ogrenci, temel 6lgme ve

degerlendirme kavramlarini agiklar.




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)

Ders Kitabi -

Ders Materyalleri -

Yardimci Kaynaklar -




DERS SORUMLUSU
(COURSE INSTRUCTOR)

T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

Emir ESiM

Unvan, Adi ve Soyadi

(Title, Name and Surname)

Dr. Ogr. Uyesi

Eposta
(Email)

emiresim@erciyes.edu.tr

Ofis Saatleri ve Yeri
(Office Hours and Venue)

Sali 10:00-15:00 G1065

DERS KUNYESI

(COURSE INFORMATION)
Ana Bilim Dali Mekatronik Miihendisligi
(Department)
Programi Mekatronik Mihendisligi
(Program)
Egitim-Ogretim Yili 2026-2027
(Academic Year)
Dersin Donemi Guz
(Semester)
Dersin Kodu: MEM503
(Course Code)
Dersin Adi: SONLU ELEMANLAR METODU
(Course Title)
Dersin Tipi: Secmeli
(Course Type)
Yerel Kredi: 7.50
(Local Credit)
AKTS Kredisi: 7.50
(ECTS Credit)
Dersin Sekli Yiizylize
(Instruction Mode)
Dersin Yeri Mekatronik Yiksek Lisans Sinifi

(Course Location)

Dersin Zamani
(Course Schedule)

On Sartlar
(Prerequisites)

Yok

Ders Cevrim igi Platformu
(Online Platform Link)

Geri Bildirim
(Feedback)

Ders igerigi
(Course Content)

Sonlu elemanlar metodu isi transferi, akiskanlar mekanigi ve kati mekanigi gibi
fiziksel olaylarin analitik olarak tanimlanmalari neticesinde ortaya ¢ikan
diferansiyel denklemlerin ¢6ziimii igin kullanilan niimerik bir tekniktir. Fakl
diplinlerd bu teknigin uygualamlarini igermektedr

Dersin Amaci
(Course Objectives)

Lineer sonlu elemanlar metodunun temelleri ve genel teorisinin anlatilmasi.
Farkl disiplinlerdeki miithendislik problemlerinin ¢6ziimiinde sonlu elemanlar
metodunun kullandiriimasi amaglanmaktadir.

Ogrenme Ciktilar
(Learning Outcomes)

0¢1-Sonlu elemanlar metodunda kullanilan temel kavramlari, matris cebirini
ve Gauss eliminasyon metodunu 6grenmek.




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

0C2-Bir boyutlu problemler i¢in sonlu elemanlar metodunun gelistiriimesinde
kullanilan gerilme-sekil degistirme ve toplam potansiyel enerji iligkilerini
anlamak.

0OC3- iki boyutlu problemler igin sonlu elemanlar metodunun gelistirilmesi
hakkinda bilgi sahibi olmak.

OCa- Dort diugiimlii veya daha yiiksek mertebeli izoparametrik elemanlar
gelistirmek ve bu elemanlara sayisal integrasyon uygulayarak gerilme analizi
yapmak.

0¢5- Ug boyutlu problemler icin sonlu elemanlar metodunun gelistirilmesi
hakkinda bilgi sahibi olmak.

0¢6- Ozdeger problemlerini ¢6zmek.Endiistriyel proses kontrol uygulamalari
hakkinda temel bilgi sahibi olabilme

0C7- Matematik, fen ve miihendislik bilgilerini uygulama becerisi kazanmak.
0¢8- Miihendislik problemlerini tanima, formiile etme ve ¢6zme becerisi
kazanmak.

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISI (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10
6¢1 2 - 2 2 - - -
LO1
0¢2 3 - 3 3 - - -
LO2
0¢3 2 - 2 2 1 - -
LO3
oo} 3 - 3 3 2 1 -
LO4
0¢5 2 - 2 2 2 - -
LO5
0¢6 2 - 3 3 1 - -
LO6
6¢7 3 2 3 3 1 1 -
LO7
0¢8 3 - 3 3 2 2 -
LO8
0¢9
LO9

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhg(%) (Weight(%))

Final Dahilinde 6dev arastirma ve sunma 1 %60

Toplam (Total):

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde degistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Vize sinavi 1 %40
Final sinavi (Odev arastirma sunumu) 1 %60

Toplam (Total):

*Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)



T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)
Aktiviteler Siresi (saat) Sayisi is Ylikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Toplam (Total): (AKTS: ...)

HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)

H (W) Konu (Topic) Cikti (Outcome)
1 Temel kavramlar, matris cebiri ve Gauss eliminasyonu 0c1

2 Bir boyutlu problemler 0¢2, 6¢7

3 Bir boyutlu problemler 0¢2, 6¢s

4 Kafes sistemleri 0¢2, 6¢7,0¢8
5 Kiris ve cerceveler 0¢2, 6¢7,0¢8
6 iki boyutlu problemler 0¢3, 0¢7

7 iki boyutlu problemler 0¢3, 0¢4,0¢8
8 Vize

9 Eksenel simetrik problemler 0¢3, 0¢7

10 Eksenel simetrik problemler 0¢3, 0¢4,0¢8
11 Gerilme analizinde ii¢ boyutlu problemler 0c¢s, 0¢7

12 Gerilme analizinde ii¢ boyutlu problemler 0c¢s, 0¢s

13 Ozdeger problemleri. 0c6,0¢7

14 Ozdeger problemleri. 0c¢s6, OC8

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)

Ders Kitabi T.R. Chandrupatla and A.D. Belegundu, Introduction to Finite Elements in
Engineering..

Ders Materyalleri
Yardimci Kaynaklar ~ J.N. Reddy, An introduction to the Finite Element Method.




MEKATRONIK ANABILiM DALI

ANABILIM DALI BASKANI Prof. Dr. Sahin YILDIRIM

Ek-13

2026-2027 GUZ YARIYILI TURKCE YUKSEK LISANS PROGRAMI DERSLERI
DERSIN DERSIN ADI T U AKTS | ZORUNLU/ | OGRETIiM ELEMANI
KODU SECMELI
MEM 500 SEMINER 0 2 4 ZORUNLU | DR.OGR.UYESI SERTAC SAVAS
MEM 501 MUHENDISLIKTE MATEMATIK METOTLAR -I 3 0 7,5 | SECMELI DOC.DR. MEHMET BAHADIR
CETINKAYA
MEM 503 SONLU ELEMANLAR METODU 3 0 7,5 | SECMELI DOC.DR. EMIR ESiM
MEM 509 YAPAY SINIR AGLARI VE MUHENDISLIK 3 0 7,5 | ZORUNLU | PROF. DR. SAHIN YILDIRIM
UYGULAMALARI
MEM 519 MEKATRONIK TASARIM ILKELERI 3 0 7,5 | SECMELI DR. OGR.UYESI ERDEM ARSLAN
MEM 520 PROSES KONTROL VE 3 0 7,5 | SECMELI DR. OGR. UYESI MEMDUH SUVEREN
ENSTRUMENTASYON
MEM 531 MOBIL ROBOTLARDA LOKALIZASYON VE 3 0 7,5 | SECMELI DOC. DR. MUZAFFER KANAAN
NAVIGASYON
MEM539 PARALEL HESAPLAMA SISTEMLERI VE 3 0 7,5 | SECMELI DOC. DR. RUSTU AKAY
PARALEL PROGRAMLAMA
MEM 537 BILIMSEL ARASTIRMA ILKELERI VE 3 0 7,5 | ZORUNLU | PROF.DR. IKBAL ESKI
YAYIN ETiGi
MEM 711 TEZ CALISMASI | 0 1 25 | ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 712 TEZ CALISMASI 2 0 1 25 | ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 721 TEZ DANISMANLIGI 1 0 1 2 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 722 TEZ DANISMANLIGI 2 0 1 2 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 751 UZMANLIK ALAN DERSI 1 4 0 5 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 752 UZMANLIK ALAN DERSI 2 4 0 5 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI




2026-2027 GUZ YARIYILI TURKCE DOKTORA PROGRAMI DERSLERI

DERSIN DERSIN ADI T U AKTS | ZORUNLU/ | OGRETIM ELEMANI
KODU SECMELI
MEM 602 ADAPTIF SISTEM TASARIMI 3 0 7,5 | ZORUNLU | DOC.DR. MEHMET BAHADIR
CETINKAYA

MEM 609 UCUS ANALIZI VE PERFORMANSI 3 0 7,5 | SECMELI PROF. DR. SAHIN YILDIRIM
MEM 619 ROBOT MEKANIGI 3 0 7,5 | SECMELI DR. OGR.UYESI ERDEM ARSLAN
MEM 617 BILIMSEL ARASTIRMA ILKELERI VE 3 0 7,5 | ZORUNLU | PROF.DR.IKBAL ESKi

YAYIN ETiGi
MEM 777 YETERLILIGE HAZIRLIK 0 0 30 | ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 779 TEZ ONERISI 0 0 30 | ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 900 | TEZ CALISMASI | 0 1 25 | ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 812 TEZ CALISMASI 2 0 1 25 | ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 813 TEZ CALISMASI 3 0 1 25 | ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 814 TEZ CALISMASI 4 0 1 25 | ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 821 TEZ DANISMANLIGI 1 0 1 2 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 822 TEZ DANISMANLIGI 2 0 1 2 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 901 UZMANLIK ALAN DERSI 1 4 0 5 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 852 UZMANLIK ALAN DERSI 2 4 0 5 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 853 UZMANLIK ALAN DERSI 3 4 0 5 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI
MEM 854 UZMANLIK ALAN DERSI 4 4 0 5 ZORUNLU | DANISMAN OGRETIM UYELERI




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
Fen Bilimleri Enstitiisii Miidiirliigii
Mekatronik Miihendisligi Ek-14
Anabilim Dal Kurul Karan

¥oplantl Tarihi: 31/09/2026
Toplant: Sayisi: 1

Giindem 1: 2026-2027 Egitim-Ogretim Yih Giiz Yarnyih Dersleri ve Ogretim Uyesi
Gorevlendirmeleri
Karar 1: 2026-2027 Egitim-Ogretim Yili Gliz Yarnyilinda Anabilim Dalimiz tarafindan acilacak
dersler ile bu dersleri yiirlitecek 6gretim tiyelerinin, 22.01.2016 tarih ve 2016/01-03 sayilt Enstitii
Kurulu Karari dogrultusunda belirlenmesine ve ekte yer alan sekliyle Fen Bilimleri Enstitiisii
Miidiirligii’ne sunulmasina oy bﬁtg-l ile karar verilmistir. Geregini arz ederim.

Rtk

Prof. Dr. $ahin YILDIRIM Anabilim Dal: Bagkam ;&/\\

Prof. Dr. Ikbal ESKi Uye
| Dog. Dr. Mehmet Bahadir CETINKAYA Uye
Dog¢. Dr. Muzaffer KANAAN Uye
5 : Dog. Dr. Riigtii AKAY Uye
Dr. Ogr. Uyesi Emir ESIM Uye

Dr. Ogr. Uyesi Sertag SAVAS Uye

Dr. Ogr. Uyesi Memduh SUVEREN Uye

Dr. Ogr. Uyesi Erdem ARSLAN Uye

Dr. Ogr. Uyesi Saban ULUS Uye




T.C.

ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)

DERS SORUMLUSU ikbal ESKi
(COURSE INSTRUCTOR)
Unvan, Adi ve Soyadi Prof. Dr.
(Title, Name and Surname)
Eposta ikbal@erciyes.edu.tr
(Email)
Ofis Saatleri ve Yeri -
(Office Hours and Venue)

DERS KUNYESi
(COURSE INFORMATION)

Ana Bilim Dali Mekatronik Miihendisligi

(Department)

Programi Mekatronik Mihendisligi

(Program)

Egitim-Ogretim Yili 2026-2027

(Academic Year)

Dersin Donemi Gz

(Semester)

Dersin Kodu: MEM 617

(Course Code)

Dersin Adi: BILIMSEL ARASTIRMA ILKELERI VE YAYIN ETiGi

(Course Title)

Dersin Tipi: Zorunlu

(Course Type)

Yerel Kredi: 7.50

(Local Credit)

AKTS Kredisi: 7.50

(ECTS Credit)

Dersin Sekli Yiiz ylze

(Instruction Mode)

Dersin Yeri -

(Course Location)

Dersin Zamani -

(Course Schedule)

On Sartlar Yok

(Prerequisites)

Ders Cevrim igi Platformu -

(Online Platform Link)

Geri Bildirim -

(Feedback)

Ders igerigi Bilimsel arastirmanin dogasi ve bilim insanlarinin gérev ve sorumluluklari,

(Course Content) bilimsel bilginin tanimi, bilimde etik disi davranis, bilim kurumlarinin
sorumluluklari, bilimsel arastirmada yapilmasi gerekenler, Bilim insani, etik ve
toplum, etik kurulu, bilim etiginde temel ilkeler, arastirmada varsayim ve
tasarim, arastirma projesi, protokolii ve metodolojisi, denekler, arastirma
verilerinin arsivlenmesi, arastirma verilerinin analizi ve bilimsel bilginin yayina
donistiiriilmesi, yazarlarin siralamasi, yontemler, kaynak gosterme, bilimsel
yayinda tesekkiir, hakemli dergilerde degerlendirme, disiplinsiz arastirma,
yinelenen yayin, sahtecilik, saptirma, aldatmaca, asirmacilik, akademik etik,
akademik yiikseltilme, egitimde etik sorunlar ve kopyacilik.




T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
Dersin Amaci Bu dersin amaci 6grencileri bilimsel arastirma ve yayinlarda dikkat edilecek
(Course Objectives) hususlar ve etik kurallari hakkinda bilgilendirmektir.
Ogrenme Ciktilar 0C1- Akademisyenlik, toplum ve mesleki etik sorumluluk bilinci
(Learning Outcomes) 0G2- Plagiarsim'"'den kaginmak

O¢3- Bilimsel bir galisma tasarlamak

6¢4- Calisma sonuglarini bilimsel makale olarak sunmak

O¢5- Bilimsel calismalarda yapilan hangi hatalarin intihal sayilacagi konusunda
bilgi sahibi olmak.

0C6- Calismalarda gozetilmesi gereken ahlaki sorumluklar noktasinda
farkindaliklarin artiriimasi.

OGRENME CIKTILARI - PROGRAM YETERLILIKLERI iLiSKiSi MATRISi (Katki Diizeyi: 1: Diisiik, 2: Orta ve 3: Yiiksek)
(LEARNING AND PROGRAM OUTCOMES MAPPING MATRIX (Contribution Level: 1: Low, 2: Medium, 3: High))

PY1 PY2 PY3 PY4 PY5 PY6 PY7 PY8 PY9 PY10
PO1 PO2 PO3 PO4 PO5 PO6 PO7 PO8 PO9 PO10

0¢1 2 1 1 1 1 3 2

LO1

0¢2 2 1 1 1 1 3 2

LO2

0¢3 3 2 3 3 2 3 1

LO3

0ca 3 2 2 2 2 3 3

LO4

0¢s 2 1 1 1 1 3 2

LOS

0¢6 2 1 1 1 1 3 2

LO6

OGRENME AKTIVITELERi (LEARNING ACTIVITIES)

Aktiviteler” (Activities”) Sayisi (No:) Agirhg (%) (Weight(%))
Arastirma 14 _
Sinif digi ders ¢alisma 14 -

Toplam (Total):

*Aktivitelerin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde degistirilebilir. ("The type and number of activities may be modified as needed.)

DEGERLENDIRME (ASSESSMENT)

Degerlendirme Yontemleri* (Assessment Methods") Sayisi (No:) Agirhgi(%) (Weight(%))
Vize sinavi 1 %40
Final sinavi 1 %60

Toplam (Total): %100

“Dederlendirme yéntemlerinin tiirii ve sayisi ihtiyag halinde dedistirilebilir. ("The type and number of assessment methods may be modified
as needed.)



T.C.
ERCIYES UNIVERSITESI
FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
DERS iZLENCESI

(COURSE SYLLABUS)
AKTS DERS YUKU (ECTS WORKLOAD)

Aktiviteler Sirresi (saat) Sayisi is Ylikii (saat)
(Activities) (Duration (hours)) (No) (Workload (hours))
Yiz ylize egitim 3 14 42

Sinif disi ders calisma 5 14 70

Sinav hazirliklari ve sinavlar 39 1 39

Arastirma 3 14 42

Toplam (Total): 193 (AKTS: 7.50)

HAFTALIK DERS PLANI (WEEKLY COURSE PLAN)

H (W) Konu (Topic)

Cikti (Outcome)

1 Bilimsel arastirmanin dogasi ve bilim insanlarinin gorev ve sorumluluklari 0c¢1, O¢e

2 Bilimsel bilginin tanimi, bilimde etik disi davranis 0c1, 0¢2, 6¢s

3 Bilimsel arastirmada yapilmasi gerekenler 0¢3

4 Bilim insani, etik ve bilim etiginde temel ilkeler 0c1, 0¢6

5 Bilim kurumlarinin sorumluluklar 0c¢1, 0¢6

6 Arastirmada varsayim ve tasarim 0¢s3

7 Arastirma projesi, protokoli ve metodolojisi 0¢s3

8 Ara Sinav

9 Arastirma verilerinin arsivlenmesi, arastirma verilerinin analizi ve bilimsel 0¢3, 0¢4, 6¢6
bilginin yayina dénustirilmesi

10 Yazarlarin siralamasi, ydntemler, kaynak gésterme, bilimsel yayinda tesekkiir ~ 0¢2, ¢4, OC5

11 Bilimsel ¢alisma yayinlanma metodu ve hakemlik 0ca

12 Disiplinsiz arastirma, yinelenen yayin, sahtecilik, saptirma, aldatmaca, 0¢2, 0¢5, 6¢6
asirmacihk

13 Akademik etik, akademik yiikseltiime, egitimde sorunlar ve kopyacilik 0c¢1, 0¢s5, 6¢6

14 Final sinavi

DERS KAYNAKLARI (COURSE RESOURCES)

Ders Kitabi Ders notlari

Ders Materyalleri -

Yardimci Kaynaklar -




